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Obijetivos de la asighatura

Los objetivos genéricos de la asignatura es que el alumno adquiera una visién global y realista
del alcance actual de los sistemas de automatizacion Industrial. El alumno ha de llegar a conocer
cudles son los elementos constitutivos de un sistema automatizacion industrial, cémo funcionan,
y cdmo se dimensionan. Se prestard atencion especial a los autdbmatas programables y a su
programacion en diferentes lenguajes.

Programa de teoria

Tema 1. Introduccion a la Automatizacion Industrial.

Tema 2. Tecnologias de los Sistemas de Automatizacion Industrial.
Introduccion.
Estructura sistemas automatizacion.
Automatizacion fija o programada.
Automatizaciones en diferentes tecnologias (continta en apéndice)
Los equipos controladores: Automata programables.
El método de trabajo con Autématas.
Caracteristicas generales de los Autématas.
Estructura/Arquitectura Hardware.
El automata como controlador Tiempo Real.
Transductores.
Caracteristicas bésicas.
Tipos de transductores.
Dispositivos de actuacion.
Accionamientos y pre-accionamientos eléctricos.
Accionamientos y pre-accionamientos neumaticos.
Apéndice: Automatismos bésicos cableados.
Automatismos neumaticos e hidraulicos.
Automatismos electromecanicos.

Tema 3. Lenguajes de programacion de autémata.
Tipos de lenguajes de programacion de automatas.
Programacion Basica en lenguajes boléanos, contactos y bloques funcionales.
Standard IEC 61131: Programacion en texto estructurado.
Organizacién modular de los programas.
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Tema 4. Automatismos industriales complejos.
Modelado de Sistemas Secuenciales:
Modelado en Redes de Petri.
Principios de modelo con Redes de Petri.
Modelado de situaciones caracteristicas.
Modelado con Grafcet.
Metodologia de programacién de sistemas secuenciales.
Métodos sincronos y asincronos.
Programacion con lenguajes binarios: lista de instrucciones, contactos.
Programacion con lenguajes alto nivel: texto estructurado.
Automatizacion de maquinaria conforme a normativa.
Sistemas Automaticos Industriales Complejos
Piramide de automatizacion.
Jerarquia de redes industriales: Buses de campo.
Dispositivos interfaces (con operadores y otros sistemas)
Sistemas SCADA.
Sistemas PLC-PC.
Sistemas de adquisicion de datos.
Sistemas Robotizados.
Sistemas CAD/CAM/CNC.

Programa de practicas de laboratorio.

Préactica 1: Introduccién a los Autdmatas Programables.

Préctica 2: Introduccién a los Lenguajes de Programacion de Autématas Programables.

Préctica 3: Automatizacion de un sistema neumatico industrial (sistema secuencial programado

con lenguajes booleanos: AWL, KOP, FUP sistema SIEMENS 300).

Practica 5: Automatizacion de ciclos complejos: Concurrencia, acceso a recursos
compartidos

Préctica 4: Automatizacion de sistema industrial segin la norma IEC61131: Texto
estructurado.

Practica 6: Automatizacion de sistema manipulador y almacén traselevador. (Sistema
Beckhoff)
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